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Elektrische Antriebe fiir Industrie und E-Mobilitat

PRODUKTKATALOG

Elektrische Antriebe
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ELEKTRISCHE ANTRIEBE

& KOMPLETTE SYSTEME

HEINZMANN ist renommierter und erfahrener
Hersteller von elektrischen Antrieben bis

35 kW und hat sich als fihrender Anbieter
und Systemlieferant fiir elektrische Antriebs-
anwendungen etabliert.

Das Leistungsspektrum umfasst neben der
Auslegung der Elektromotoren auch die
gesamte Projektierung zur kundenspezifischen
Anpassung der Motoren sowie die System-
integration von Reglern.

Das Produktspektrum umfasst eine breite
Palette an permanentmagneterregten
Scheibenlaufermotoren, Synchrongeneratoren,
Radnaben- sowie E-Bike-Antrieben, die

sich in vielfaltigen Anwendungen bestens
bewahrt haben.

Anwendungsbereiche sind in der Industrie

z. B. Robotik, fahrerlose Transportsysteme,
mobile Arbeitsmaschinen, Raupenfahrzeuge,
Agrartechnik, Reinigungs- und Pflege-
maschinen, Liifter, Pumpen.

In der Elektromobilitat sind es E-Bikes,
Lastenrader, Reha-Fahrzeuge, E-Motorrader,
Boote und Airfield-Logistiksysteme.

Unsere Kunden profitieren von unserem
flexiblen Ansatz fur diese Anwendungen und
von den hervorragenden Leistungsmerkmalen
und dem hohen Wirkungsgrad unserer
Antriebstechnik.

SYNCHRONMOTOREN

Leistungsstarke burstenlose
Scheibenlaufermotoren in patentierter
Rotortechnologie.

SYNCHRONGENERATOREN

Generatoren mit Gberdurchschnittlichen
Leistungskennzahlen und signifikanten
Effizienzgewinnen.

RADANTRIEBE

HEINZMANN, kompakte, starke
Radantriebe fUr den AGV-Markt.

GLEICHSTROMMOTOREN

Blrstenbehaftete Scheibenlaufermotoren
in flacher Bauart.
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DER PASSENDE
ANTRIEB FUR IHREN
EINSATZBEREICH

HEINZMANN entwickelt und produziert seit
Jahrzehnten robuste und leistungsstarke
elektrische Antriebe bis 35 kW, die sich in
vielfaltigen Anwendungen und insbesondere
in rauer Industrieumgebung bestens bewahrt
haben.

Unser Spektrum an leistungsstarken und
zuverlassigen Elektromotoren bietet die
ideale Losung fir jeden Anwendungsbereich.

Ob industriell gefertigte Serienmotoren
oder anwendungsorientiertes Redesign,
Substitutionslosung oder individuelle
Neuentwicklung: Unsere patentierte
Rotortechnologie zeichnet sich stets durch
uberdurchschnittliche Leistungskennzahlen
und signifikante Effizienzgewinne aus.

HEINZMANN LIEFERT

» Synchronmotoren
» Synchrongeneratoren
» Radantriebe

> Gleichstrommotoren

n- & Generate

PMS/PGS - Doppelseitige Scheiben-
laufermotoren & -generatoren bis 35 kW

Leistungsstarke burstenlose
Synchronmotoren und -generatoren
in patentierter Rotortechnologie

mit Uberdurchschnittlichen
Leistungskennzahlen und
signifikanten Effizienzgewinnen.

PMS/PGS 080 PMS/PGS 100 PMS/PGS 120 PMS/PGS 150

PMS/PGS 156W

PMS F/PGS F - Einseitige Scheiben-
laufermotoren & -generatoren

Leistungsstarke burstenlose
Synchronmotoren & -generatoren in
flacher Bauart fur Platzeinsparung
in axialer Richtung und ein erheblich
geringeres Gewicht. -

2"

PMS/PGS 066F

PMS/PGS 080F PMS/PGS 100F

PRA/RN - High-Torque Radantriebe PMSG - Radnabenmotoren mit Getrieben

Grof3e Auswahl platzsparender
Motoren zur direkten Anbringung
an der Radnabe flr multiple
Anwendungsbereiche.

Radnabenantriebe mit vollstandig
integriertem Planetengetriebe.

PRA 230 PMSG 150-1500 PMSG 066F-060 (AGV-Antrieb)

SL - Scheibenlaufermotoren

Robuste Gleichstrommotoren
mit Blrsten in besonders
flacher Bauart. g .,\r N
Oy

— —

SL 100-F/SL 100-1NFB/SL 100-2NFB SL 120-F/SL 120-1NFB/SL 120-2NFB SL 140-2NFB
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PARTNER INNOVATIVER

PROJEKTE

HEINZMANN versteht sich als zuverlassiger
Partner fur innovative komplette
Antriebslosungen unterschiedlichster
Einsatzbereiche.

Neben Industrieanwendungen sind unsere
Antriebssysteme beim aktuellen Thema
Elektromobilitat am Puls der Zeit.

Unsere leistungsstarken und robusten
Motoren bewahren sich in der Robotik, in
mobilen Arbeitsmaschinen, Luftern,
Pumpen ebenso wie in der Agrartechnik
Elektroleichtfahrzeuge, Elektrofahrzeuge,
E-Motorrader, Boote oder als Generatoren
in der elektrischen Energieerzeugung.

ANWENDUNGSGEBIETE

Industrie- & Agrartechnik
Mobilitat & Transport
Reha- & Medizintechnik
Elektroenergie
Verbraucherprodukte
E-Bikes & Lastenfahrrader

v Vv VvV Vv Vv Vv

INDUSTRIE- & AGRARTECHNIK

Steigsysteme

Einparksysteme

Ernte- und Samaschinen

Mobile Arbeitsbihnen

Pumpen

Druck-, Textil- und Werkzeugmaschinen

Hebeblhnen

MOBILITAT & TRANSPORT

Elektroleichtfahrzeuge
Elektromotorrader

E-Karts

Elektroroller
Behindertenfahrzeuge
Multifunktionsfahrzeuge
Fihrerlose Transportfahrzeuge
Boote und Schiffe

REHA- & MEDIZINTECHNIK

m Treppensteiger
m Patientenbetten
= Zentrifugen

m Medizinpumpen

ELEKTROENERGIE
® BHKWs

VERBRAUCHERPRODUKTE

m Crosstrainer
B Rasen- und Golfplatzpflegemaschinen
m Kehrmaschinen

E-BIKES & LASTENFAHRRADER®
m Lastenfahrrader

m Elektrofahrrader

= Velotaxis

m Sonderfahrrader

*Weitere Informationen finden Sie in den entsprechenden

Dokumenten.

Ein Beispiel fur eine Anwendung
im Agrarsektor ist der Einsatz
von HEINZMANN Elektro-
motoren bei einer Samaschine.
Dort treiben birstenbehaftete
Gleichstrommotoren der

SL Produktreihe den Aussaatmechanismus an.
Die SL Motoren beweisen sich seit vielen Jahren
als robuste und zuverlassige Antriebe fur raue

Umgebungen.

Das innovative mobile
Elektro-Liftsystem der
Schweizer Firma HighStep

ist leicht zu transportieren und
bietet dennoch die volle
Funktionalitat einer Steighilfe.
Es ist ausgestattet mit

burstenbehafteten HEINZMANN Scheibenlaufer-
motoren. Diese sind leistungsstark, leicht und klein
und erweisen sich deshalb hier als Ideallosung.

Samatecs Hebebiihnen

EVO4 sind mit birstenlosen
Scheibenlaufermotoren

PMSG 100-500 ausgestattet.
Diese sind durch ihre besondere
Gestaltung ideal geeignet fur
den axial beengten Bauraum
an den Radnaben der EVO4.

Die mobilen Hebeblhnen werden unter anderem in
der Landwirtschaft als Apfelernter eingesetzt.
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g Der PMS 120 dient als
% \“’ a Antrieb fir das hochmoderne
- % .{ fahrerlose Transportsystem
B W =
. }‘ﬁ' RAY™ von Serva Transport
< //’,\‘\\ Systems. Es wird unter
anderem in Produktions-
betrieben, in Parkhausern
und auf Flugplatzen eingesetzt. Seit Februar 2015
sind diese Roboter im Audiwerk Ingolstadt im
Einsatz und sortieren im Dreischichtbetrieb
autonom bis zu 2.000 Autos pro Tag.

Das britische Unternehmen
Gardner Denver hat einen klei-
nen Kompressor fur den Einsatz
in Kraftfahrzeugen entwickelt.
Druckluft ist der Schlissel fur
den sicheren und zuverlassigen
Betrieb kritischer Anwendungen
in den meisten Nutzfahrzeugen. Neue hybrid-elek-
trische Fahrzeuge (HEVs) und vollelektrische Fahr-
zeuge (FEVs) stellen weitaus hohere Anforderungen
an ihre Subsysteme als ihre derzeitigen Diesel-Pen-
dants. Der wassergekuhlte Scheibenlaufermotor PMS
120W von HEINZMANN bot sich als Losung von der
der Entwicklung bis zur Serienlieferung der Losung.

Der RTE Robot von Rosenbauer
International ist ein funkge-
steuertes, elektrisch angetrie-
benes Multifunktions-Raupen-
fahrzeug mit einer Nutzlast
von bis zu 650 kg. In sehr enger
Zusammenarbeit mit Rosen-
bauer hat HEINZMANN die optimale Antriebslosung
konzipiert, die aus zwei hocheffizienten PMSG-
Motor-Getriebe-Einheiten inklusive Motorsteuerung
besteht. Durch die hohe Schutzart IP6K9K sind
diese ideal fur anspruchsvolle Feuerwehreinsatze in
jedem Gelande geeignet.

Der Marktfuhrer fur
Elektromotorrader KTM hat
seine Enduro ,Freeride” mit
dem HEINZMANN PMS 120
motorisiert. Der flissigkeits-
gekuhlte Elektromotor leistet
16 kW (22 PS) Spitze und hat
aus dem Stand ein Drehmoment von 42 Nm.

Mit anderen Worten: das Motorrad legt mit lediglich
111 Kilo Gewicht einen absoluten Schnellstart hin.
Purer Fahrspaf3 ohne Krach und Abgase.

Ein hochbelastbares Planeten-
getriebe und ein drehmoment-
starker HEINZMANN-Schei-
benlaufermotor PMS 066F-060
bilden ein ultrakompaktes
kompaktes Antriebssystem fur
fahrerlose Transportsysteme,
auch AGVs genannt. Lange Lebensdauer und ge-
ringe Emissionen sind garantiert. Der traktionsopti-
mierte Zweikanal-Motortreiber kann an kunden-
spezifische Anwendungen angepasst werden und
bietet problemlose Integrationslosungen flr die
industrielle Automatisierung.

G Die AAT Alber Antriebstechnik
GmbH ist Hersteller von Trep-
fi-: . pensteigsystemen und Zusatz-

antrieben in den Bereichen

Transport- und Rehatechnik.

Fur seinen CargoMaster C120
setzt AAT Alber auf den zuverlassigen, auf3erst flach
konstruierten, blrstenbehafteten SL120 Scheiben-
laufermotor. Ein speziell angepasstes Getriebe in
Zusammenarbeit mit dem SL erlaubt es AAT einen
sehr kompakten Treppenantrieb herzustellen.
Extrem robust und fur raue industrielle Umgebung
bestens geeignet, erweist er sich als Ideallosung fur
das innovative Treppensteiger-System.
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PMS MOTOREN

Der birstenlose Synchronscheibenlaufermotor
hat einem gewohnlichen Elektromotor einiges
voraus: Kleine BaugradfBle, flache Bauform,
geringeres Gewicht bei gleicher Leistung und
hoheren Wirkungsgrad sind seine Pluspunkte.

So ist er als Motor fiir Antriebsaufgaben in
einem axial beengten Bauraum geradezu
pradestiniert. Seine geringe BaugrofBe, aber
auch die hohe Leistungsstarke haben ihn
zu einem effizienten Antrieb gemacht, der
im Maschinen- und Apparatebau und im
Traktionsbereich haufig eingesetzt wird.

HEINZMANN stellt seinen Kunden eine
komplette Baureihe dieser biirstenlosen
Antriebe zur Verfligung. Dabei werden je nach
Art der Kiihlung Dauerleistungen von bis zu

35 kW und Drehmomente bis zu 80 Nm erreicht.

Die Zwischenkreisspannung ist variabel.

Durch die burstenlose Ausfihrung kommt der
Synchronscheibenlaufermotor ohne verschleif3-
behaftete Teile wie z. B. Kohlen und Kollektoren
aus. Diese Antriebe erreichen eine hohe

Lebensdauer und arbeiten nahezu wartungsfrei.

Dies fiihrt zu einer erheblichen Reduzierung
der insgesamt anfallenden Wartungs-, Service-
und Ersatzteilkosten.

EIGENSCHAFTEN

» Patentierte Rotortechnologie

Die patentierte besondere Gestaltung und
Ausfuhrung der Rotorscheiben macht diese
vergleichsweise leicht. Sie weisen daher geringe
Tragheitsmomente auf, was kurze Hochlaufzeiten
gestattet. Ihre mechanische Festigkeit ermaoglicht
zudem Anwendungen mit erhohten Drehzahlen.
Die Bauform der Rotorscheiben bietet aufBerdem
den Vorteil minimaler Rastmomente.

» Leistungsstark

Die Vorteile der groB3en Luftspaltflache des Schei-
benlaufermotors, gepaart mit der Einlegung der
Wicklung im Eisenpaket, ermaglichen ein hohes
Drehmoment und einen leistungsstarken Motor
mit hohem Wirkungsgrad. In der doppelseitigen
Variante wird durch den Einsatz von zwei Statoren
dieser Effekt noch verstarkt. So entsteht ein
leistungsstarker Motor auf engem Einbauraum.

» Wartungsfrei und langlebig

Die elektronische Kommutierung der PMS Motoren
ersetzt den mechanischen Kommutator. Die PMS
Motoren sind daher wartungsfrei.

» Dynamisch

Durch die patentierte Rotortechnologie haben die
PMS Motoren mit zwei Statoren ein nur geringes
Tragheitsmoment und sind deshalb flr dynamische
Anwendungen besonders pradestiniert.

» Flach

Die PMS Motoren bauen sehr flach, besonders bei
der Variante mit einseitigem Stator (Typ F). Dies
bedeutet Platzeinsparung in axialer Richtung und
ein erheblich geringeres Gewicht.

> Flexibel

PMS Motoren werden als Servomotor oder lang-
sam laufender Motor mit groBem Drehmoment in
diversen Varianten gebaut und mit hoher Schutz-
art, mit Luft- oder Flussigkeitskuhlung hergestellt.
Sie sind mit Voll-, Hohlwelle oder als Bausatz zur
Integration in Maschinen erhaltlich.

EINSATZBEREICHE

Die PMS Motoren werden bevorzugt in industriellen,

medizinischen und Traktionsanwendungen eingesetzt.

Ihre flache Bauform pradestiniert sie flr begrenzten
Bauraum. Storungen z. B. durch Birstenfeuer, sowie

Verschlei3 und Verschmutzungen entfallen hier vallig,

daher sind sie praktisch wartungsfrei.

Zusammen mit dem Regler sind diese Motoren ein
idealer Antrieb Uberall dort, wo Drehzahlregelung

ANWENDUNGSBEREICHE

m Industrielle Anwendungen wie

. PMS 156 W
Druck-, Textil- und Werkzeug-
maschinen, Robotik PMS 150
= Antrieb in Elektrofahrzeugen, PMS 120
Booten oder Rasen—. und S 10
Bodenpflegemaschinen
m Kompakte Pumpen und PMS 100F
Lufter fur wartungsfreien PMS 080
Dauerbetrieb PMS 08OF
m Antrieb von Nebenaggregaten
PMS 066F

in Fahrzeugen
m Medizingerate
Crosstrainer

m Elektromotorrader und

und hohe dynamische Anforderungen bestehen,
rasche Last- oder Drehrichtungswechsel und
schnelles Hochlaufen verlangt werden.

Sie sind mit verschiedenen Gebersystemen lieferbar
sowie in sensorloser Ausfuhrung erhaltlich.

PMS Motoren konnen auch als sehr effiziente
Generatoren arbeiten.

Leistungsbereiche PMS Motoren

I flissigkeitsgekiihlt
I fremdbeliiftet
B sclbstgekiihlt

T 1 T T 117 T 1
4 5 6789 20 2535
0,1 1 10

Dauerleistung/kW

Drehmomentbereiche PMS Motoren

Elektroroller

PMS 156 W
PMS 150
PMS 120
PMS 100
PMS 100F
PMS 080
PMS 080F

PMS 066F

Flussigkeitsgeklhlte Bauart

flussigkeitsgekdihlt
fremdbeliftet
selbstgekiihlt

T rry T T T LI B B | T T T LI |
06 08 2 3 4 5 6 7 89 20 30 40 50 60 70
1 10

Nenndrehmoment/Nm
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KUNDENSPEZIFISCHE ANWENDUNG ELEKTRO-ENDURO PMS O066F TECHNISCHE ZEICHNUNG
PMS MOTORVARIANTEN Der Weltmarktfiihrer fir Offroad-Sportmotorrader Der PMS 064F ist der kloinste Motor aus der 2250

KTM bringt mit seiner Elektro-Enduro Freeride-E neuen
Schwung in den Gelandesport. Dabei verhelfen PMS
Scheibenlaufermotoren den Motocrossmaschinen zu
einem vollig neuen Image: sie bieten puren Fahrspal3 -

Baureihe der einseitigen Synchronmotoren.

Geeignet fur Anwendungen, in denen begrenzter
Bauraum das Hauptproblem darstellt.

Unsere Spezialisten beraten Sie bei der

Auswahl der richtigen Motorvariante. Sie

konnen wahlen zwischen einer unserer ohne Krach und Abgase. Die Aktivteile der PMS j
bewahrten Standardausfiihrungen oder einer Motoren hat KTM in das eigene Gehause integriert. .
kundenspezifischen Variante. In diesem 4 } N 3 ) —I
Fall wahlen unsere Ingenieure den Motor a4
nach Ilhren Vorgaben aus und erstellen lhnen, o ! / I
nach Klarung der technischen Details, ein Y /0. ° - \_/ i |
Angebot. | _(ﬁ--' ~_ | —
Das Ergebnis ist eine maBgeschneiderte 9 T;?;g oL — 2
Losung fiir die besonderen Gegebenheiten
und Anforderungen |hrer Anwendung. 12 [,: 2
<
Viele zufriedene Industrl.eku.nden zeuge.n Auf Grund seiner Bauform, einer hohen Leistungs- 7 + _.{ S e
von unserer Kompetenz in diesem Bereich. dichte und einem geringen Tragheitsmoment, das :
Aus dem weiten Feld unserer kunden- sehr gute Beschleunigungseigenschaften bietet, 2.5 o
s . . : ist der Scheibenlaufermotor pradestiniert fur den S
spezifischen Motorvarianten hier zwei Einbau in ein Zweirad.
Beispiele. Motorfeedback: Hall-Sensor
ANWENDUNG ELEKTRISCHES
RAUPENFAHRZEUG
Mattro Mobility Revolutions aus dem osterreichischen
Schwaz begeistert mit einem neuartigen, elektrisch
angetriebenen Fun- und Arbeitsmobil, genannt Ziesel. TECHNISCHE DATEN
Mit den beiden PMS 120 Motoren kommen die Mattro
Ziesel auf eine Dauerleistung von 4,8 kW/6,5 PS Nenn- Nenn- Nenn- Nenndreh- Drehmoment- Spannungs- Max. Max.  Max. Dreh-
und auf Spitzenleistungen von 15,4 kW/21 PS. Das drehzahl leistung strom moment konstante konstante Leistung Strom moment
Drehmoment betragt satte 400 Nm und die Hochst- n P, I M, Kt Ke P .. . M
geschwindigkeit von 35 km/h ist, wenn es der Pilot Spannung . KW A(AC) Nm Nm/A V/1000 min"' kW A Nm
darauf anlegt, in weniger als 2 Sekunden erreicht. 3000 0.35 20 111 0.055 405 05 37 )
24 VDC 4500 0.40 20 0.85 0.041 2.97 0.7 49 2
6000 0.35 19 0.56 0.029 2.09 0.9 71 2
3000 0.35 10 1.1 0.111 8.11 0.6 19 2
Voll integrierter PMS Motor fir die 48 VDC 4500 0.40 10 0.85 0.083 5.95 0.8 25 2
Elektro-Enduro Freeride-E von KTM 5000 0.40 11 0.64 0.058 419 10 35 2

» Kiihlung: selbstgekiihlt » m=ca. 1.5kg » J=2.14kg-cm? » Max. zuldssige Last = 6/60 Sek » Betriebsart = S1
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PMS O80F

Der PMS 080F ist eine grofRere Variante
der Baureihe einseitige Synchronmotoren.

¢

TECHNISCHE DATEN

Nenn-
drehzahl

Spannung :ﬂn"
3000
24VDC 4500
6000
3000
48 VDC 4500

6000

Nenn-
leistung

PN
kW
0.55
0.75
0.75
0.55
0.75

0.75

Nenn-
strom

IN
A (AC)
27
37
36
13
18

18

TECHNISCHE ZEICHNUNG
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O
o =
] —-{ — =1
3 i
S
Standard-Motorfeedback: sin/cos
Nenndreh- Drehmoment- Spannungs- Max. Max. Max. Dreh-
moment konstante konstante Leistung Strom moment
MN Kt Ke Pmax Imax Mmax
Nm Nm/A V/1000 min' kW A Nm
1.75 0.064 4.41 1.2 78 ®
1.59 0.043 2.88 1.9 120 ®
1.19 0.033 2.25 1.8 160 9
1.75 0.132 9.10 1.2 38 5
1.59 0.087 5.88 1.9 58 5
1.19 0.066 4.49 1.9 76 5

» Kiihlung: fremdbeliiftet » m=ca. 3.2kg » J=6.5kg-cm? » Max. zuldssige Last = 6/60 Sek » Betriebsart = S1

PMS 100F

Der Motor PMS 100F aus der Baureihe
der einseitigen Synchronmotoren bietet
bei vergleichsweise geringer Bauhohe
Uberdurchschnittliche Drehmomente.

)
'
¢
\
.
9
TECHNISCHE DATEN
Nenn- Nenn- Nenn-
drehzahl leistung strom
n P |
Spannung N N
min-’' kW A (AC)

3000 0.65 32
24VDC 4500 1.40 70
6000 1.50 74
3000 1.35 37
48 VDC 4500 1.50 36
6000 1.50 38

TECHNISCHE ZEICHNUNG

ﬂh

%

-=~} 8
TK@73 74 3
®200 118,5
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° = I
o __{ =
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Standard-Motorfeedback: sin/cos

Nenndreh- Drehmoment- Spannungs- Max. Max. Max. Dreh-
moment konstante konstante Leistung Strom moment
MN Kt Ke Pmax Imax Mmax
Nm Nm/A V/1000 min' kW A Nm
2.07 0.065 4.38 2.4 210 13
2.97 0.042 2.80 3.0 310 13
2.39 0.320 2.15 4.2 410 13
4.30 0.116 7.79 3.3 120 13
3.18 0.087 5.81 3.5 150 13
2.39 0.063 4.22 4.6 210 13

» Kiihlung: fremdbeliiftet » m=ca. 5.5kg » J=17.5kg -cm? » Max. zuldssige Last = 6/60 Sek » Betriebsart = S1
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PMS 080

Der PMS 080 ist der kleinste Motor aus
der Baureihe mit doppelseitigen Statoren.

Geeignet fur Anwendungen, in denen

begrenzter Bauraum das Hauptproblem

darstellt.
)
R =} 3
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Standard-Motorfeedback: sin/cos
TECHNISCHE DATEN
Nenn- Nenn- Nenn- Nenndreh- Drehmoment- Spannungs- Max. Max. Max. Dreh-
drehzahl leistung strom moment konstante konstante Leistung Strom moment
PN IN MN Kt Ke Pmax Imax Mmax
Spannung ] )
min’' kW A(AC) Nm Nm/A V/1000 min' kW A Nm
3000 1.00 47.2 3.2 0.070 4.60 2.2 150 10
24 VDC 4500 1.10 57.9 2.3 0.040 2.80 2.7 250 10
6000 1.20 65.7 1.9 0.030 2.00 3.7 350 10
3000 1.00 24.5 3.2 0.130 8.80 2.5 78 10
48 VDC 4500 1.25 29.8 2.7 0.090 6.00 3.3 120 10
6000 1.15 27.3 2.0 0.070 4.50 3.5 150 10

» Kiihlung: fremdbeliiftet » m=3.8kg » J=3.8 kg -cm? » Max. zuldssige Last = 6/60 Sek P Betriebsart = S1

PMS 100 TECHNISCHE ZEICHNUNG
. 112 .
Der Motor PMS 100 aus der Baureihe Lm m]
mit doppelseitigen Statoren bietet bei i
vergleichsweise geringer Bauhohe ‘ ’ \_ﬂ% H
uberdurchschnittliche Drehmomente. \ | / B
O @ . —-_- ‘.,
= —" HHl i N,
“ =0
I\ H =
1 =li———0
T
KP73 102 3
@188 146,5
25 2.5
A—>
{—- = 3§
A —»]
Standard-Motorfeedback: sin/cos
TECHNISCHE DATEN
Nenn- Nenn- Nenn- Nenndreh- Drehmoment- Spannungs- Max. Max. Max. Dreh-
drehzahl leistung strom moment konstante konstante Leistung Strom moment
PN IN MN Kt Ke Pmax Imax Mmax
Spannung
min’ kW A(AC) Nm Nm/A V/1000 min' kW A Nm
3000 1.40 69 4.46 0.07 4.3 4.2 320 20
24VDC 4500 1.68 83 3.57 0.04 2.9 3.7 370 16
6000 1.40 71 2.23 0.03 2.2 4.4 460 14
3000 2.30 60 7.32 0.12 8.1 5.0 170 20
48 VvDC 4500 2.60 65 5.52 0.09 5.7 7.1 240 20
6000 2.70 67 4.30 0.09 4.3 6.7 320 20

» Kiihlung: fremdbeliiftet » m=7.2kg » J=9.6kg-cm? » Max. zuldssige Last = 6/60 Sek » Betriebsart=S1



REINE

PMS 120

Der PMS 120 ist ein besonders

DMS Motoren

starker Motor aus der Baureihe mit
zwei Statoren.

TECHNISCHE ZEICHNUNG
110 70
= &
< — — Rli==1 8
A Ny
1 /| / =l
TK@ 152 115 3
@230 160
25 3 A-A
A—sl M8x20

{t =1 3

|
A—»

Standard-Motorfeedback: sin/cos
Standard-Motorfeedback >100 VDC: Resolver

TECHNISCHE DATEN
Nenn- Nenn- Nenn- Nenndreh- Drehmoment- Spannungs- Max. Max. Max. Dreh-
drehzahl leistung strom moment konstante konstante Leistung Strom moment

Spannung " Py Iy M, Kt Ke - P . M ..
min-' kW A(AC) Nm Nm/A V/1000 min' kW A Nm
3000 5.3 127 17.50 0.138 8.84 111 330 45

48 VDC 4500 6.0 134 12.70 0.095 6.03 16.9 480 45
6000 6.0 137 9.50 0.070 L.44 18.5 650 45
3000 b.4 74 20.40 0.277 17.70 11.3 170 45

96 VDC 4500 7.5 84 15.90 0.190 12.10 17.3 240 45
6000 8.0 94 12.70 0.136 8.63 20.8 340 45
3000 6.0 21 19.10 0.904 57.80 121 50 45

330VDC 4500 7.5 25 15.90 0.639 40.60 16.3 71 45
6000 7.5 25 11.90 0.480 30.50 19.0 94 45
3000 6.0 12 19.10 1.560 100.00 11.9 29 45

560VDC 4500 7.5 14 15.90 1.110 70.70 17.2 41 45
6000 7.5 15 11.90 0.818 52.00 18.8 b5 45

» Kiihlung: fremdbeliiftet » m =123 kg » J =263 kg-cm? » Max. zuldssige Last = 6/60 Sek P Betriebsart = S1

PMS 120W

Mit dem Scheibenlaufermotor PMS 120W
aus der Baureihe mit zwei Statoren wird

durch Flussigkeitskihlung im Vergleich

zur luftgekuhlten Variante zusatzlich eine
betrachtliche Leistungssteigerung erzielt.

TECHNISCHE ZEICHNUNG

60

3 | 3
N - | S
TK@ 130 127 -2
K212 172
®230
25 3
A—»|
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- ———r &
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A—»|
Standard-Motorfeedback: sin/cos
Standard-Motorfeedback >100 VDC: Resolver
TECHNISCHE DATEN
Nenn- Nenn- Nenn- Nenndreh- Drehmoment- Spannungs- Max. Max. Max. Dreh-
drehzahl leistung strom moment konstante konstante Leistung Strom moment
P, I, M, Kt Ke P | M
Spannung max max max
min~’ kW A(AC) Nm Nm/A V/1000 min kW A Nm
3000 8.0 99 25.50 0.26 16.50 12.6 180 45
96 VDC 4500 12.0 144 25.50 0.18 11.20 18.9 260 45
6000 13.0 148 20.70 0.14 8.90 24.0 330 45
3000 8.0 28 25.50 0.90 57.80 121 51 45
330VDC 4500 11.5 40 24.40 0.61 38.60 18.5 75 45
6000 13.0 49 20.70 0.42 26.80 23.6 110 45
3000 8.0 17 25.50 1.50 96.30 12.6 31 45
560VDC 4500 11.5 23 24.40 1.10 67.50 18.3 43 45
6000 13.0 27 20.70 0.80 49.00 22.4 59 45

» Kiihlung: fliissigkeitsgekiihlt » m=16kg » J=263kg-cm? » Max. zuldssige Last = 6/60 sec b Betriebsart = S1



REINE:

PMS 150 TECHNISCHE ZEICHNUNG PMS 156W TECHNISCHE ZEICHNUNG
126 78 98
Der PMS 150 stellt mit Abstand das Der PMS 156W aus der Reihe mit
kraftigste Mitglied der Baureihe mit & - itilley hd zwei Statoren erzielt gegeniber der I
zwei Statoren unter den fremdbellftet . fremdbeluftet gekihlten Variante i
gekuhlten Versionen dar. { 5: durch kompakte Bauweise und Flussig-
T f keitskihlung maximale Leistungsdichte ii o
” :: verglichen mit Motoren ahnlicher 8 i |
o Leistungsklasse. Lo
e TKP152 164 5
TK@ 152 TK@ 256 213
@274 @274
30 5
A—o 30 5
- A —»
{—-a@— S {__ﬂ:_ 3
A —»| Ao
Standard-Motorfeedback: sin/cos
Standard-Motorfeedback >100 VDC: Resolver Standard-Motorfeedback: sin/cos
Standard-Motorfeedback >100 VDC: Resolver
TECHNISCHE DATEN
Nenn- Nenn- Nenn- Nenndreh- Drehmoment- Spannungs- Max. Max. Max. Dreh-
drehzahl leistung strom moment konstante konstante Leistung Strom moment
. o , v ” ‘e o , y TECHNISCHE DATEN
Spannung - N N N L max max max
min- kw A(AC) Nm Nm/A V/1000 min" kW A Nm Nenn- Nenn-  Nenn- Nenndreh- Drehmoment- Spannungs- Max. Max.  Max. Dreh-
3000 8.5 192 271 0.141 8.95 18.7 570 80 drehzahl leistung strom moment konstante konstante Leistung Strom moment
48VDC 4500 8.5 191 180 0.095 6.03 27.7 850 80 < n P N M, Kt Ke P L, M.
annun
6000 8.5 192 13.5 0.070 4.55 33.6 1140 80 . g min™’ kW A(AC) Nm Nm/A V/1000 min' kW A Nm
3000 105 131 33.4 0.256 16.22 215 320 80 3000 18.5 237 589 0.25 15.60 23.2 330 80
96VDC 4500 14.0 167 297 0.178 11.19 31.8 460 80 96VDC 4500 21.0 250 446 0.18 .14 325 450 80
6000 13.0 157 207 0.131 8.30 34.0 610 80 6000 21.0 245 334 0.14 8.56 407 590 80
3000 10.0 32 31.8 0.966 61.50 195 83 80 3000 18.5 69 58.9 0.85 53.48 233 95 80
330VDC 4500 14.0 46 29.7 0.646 40.79 28.8 130 80 330vDC 4500 23.0 85 48.8 0.57 35.65 35.6 150 80
6000 13.0 42 20.7 0.491 31.10 33.0 170 80 6000 25.0 70 39.8 0.45 27.74 405 190 80
3000 10.0 24 31.8 1.334 85.04 244 60 80 3000 18.5 42 58.9 1.40 88.02 24.0 58 80
560VDC 4500 14.0 26 29.7 1.134 71.60 29.0 71 80 560VDC 4500 25.0 53 53,1 1.00 62.95 34.3 80 80
6000 13.0 26 20.7 0.802 50.71 34.3 100 80 6000 25.0 54 39.8 0.74 46.20 40.4 110 80

» Kiihlung: fremdbeliiftet » m =223 kg » J=58.6 kg-cm? » Max. zuldssige Last = 6/60 Sek » Betriebsart = S1 » Kiihlung: fliissigkeitsgekiihlt » m =29.8 kg » J=58.6 kg-cm? » Max. zuldssige Last = 6/60 Sek » Betriebsart=S1
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TECHNISCHE DATEN UND ANGABEN ZULASSIGE LAGERKRAFTE

Maschinenart permanenterregter Synchronmotor/-generator in Scheibenlaufertechnologie fur eine Lebensdauer von 20.000 Betriebsstunden

Allgemeine Bestimmungen nach DIN EN 60034

Betriebsart S1 (Dauerbetrieb) Radialkraft F_ [N] bei Drehzahl n [min™']

Kiihlung Selbstkihlung = ohne Lufter, Montage an ausreichender Drehzaht 3000 4500 6000 Kugellager

Kiihlfldche wird vorausgesetzt A-Lagerschild

Fremdbeliftung = unabhi3ngig vom Motor erzeugter Kiihlluftstrom Motortyp
mit mind. 5 m/s erforderlich PMS/PGS 066 360 310 280 6002
Flissigkeitskiihlung = mit 6 /min, max. 60 °C Kuhlflissigkeitstemperatur, PMS/PGS 080 500 430 400 6202 6004
max. Betriebsdruck 3 bar
Auslegung kundenspezifisch auf Anfrage moglich PMS/PGS 100 1000 900 810 6304
Polpaarzahl 4 (5 bei PMS/PGS 066F) PMS/PGS 120 900 780 720 6205
Magnetmaterial Neodym-Eisen-Bor PMS/PGS 150 900 780 720 6205 6206
Elektrischer Anschluss Klemmkasten mit herausgefiihrtem Kabel ca. 1 m,
Leitungsquerschnitt abhangig vom Motorstrom, Stecker auf Anfrage
(fiir weitere Informationen besuchen Sie Axialkraft F, [N] bei Drehzahl n [min”]
www.heinzmann-electric-motors.com/downloads/pms-scheibenlaeufermotoren) Drehzahl 3000 4500 6000
Spannungsfestigkeit nach DIN EN 60034 Motortyp
Warmeklasse F (155 °C) PMS/PGS 066 105 90 75
Schutzart IP54, weitere Ausfihrungen auf Anfrage PMS/PGS 080 140 120 95
lassige U b t t -25 ... +40 °C
zuiassige Imgebungstemperatur ’ PMS/PGS 100 300 255 210
Motorfeedback Resolver 2-polig,
digitale Hall-Sensoren, analoger Hall-Sensor mit sin/cos-Ausgang, PMS/PGS 120 300 255 210
weitere Sensoren auf Anfrage PMS/PGS 150 460 390 320
Temperatursensor KTY84-130, optional PTC nach DIN 44081
Lackierung Lackierung auf Anfrage Alle angegebenen Motorkennwerte sind rechnerisch ermittelt und kénnen geringfligig abweichen.
Standardoberflache: Aluminiumguss Anderungen vorbehalten.
Welle Zapfenwelle mit Passfedernut Auf Anfrage: Andere Spannungen, Nenndrehzahlen, Drehmomente und Leistungen fir
Typen PMS/PGS Typ F: ein Stator, ein Rotor mit Ruickschluss kundenspezifische Anwendungen sowie Anbau von Getriebe oder Bremse.

PMS/PGS doppelseitig: zwei Statoren, ein Rotor freitragend

Besonderheiten Es besteht die Mdoglichkeit, Komponenten von Antrieben der
PMS/PGS Serie als Bausatz in Maschinen zu integrieren.



https://www.heinzmann-electric-motors.com/downloads/pms-scheibenlaeufermotoren
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SYSTEME AUS
EINER HAND

Neben dem passenden Motorentyp fir lhre
Anwendung liefern wir die dazugehorigen
Systemkomponenten fir eine komplette
Losung.

Ilhr Vorteil: das HEINZMANN Expertenteam
unterstiitzt Sie dabei, das maB3geschneiderte
Antriebssystem fur lhren Einsatzbereich

zu wahlen und Sie bekommen optimal
aufeinander abgestimmte Komponenten

aus einer Hand.

HEINZMANN LIEFERT

» Motoren

» Motorregler

» Motorfeedback
» Getriebe

» Bremsen

MOTORREGLER

Der Betrieb von permanenterregten Synchronmotoren
erfordert den Einsatz elektronischer Regler. An

diese werden hochste dynamische Anforderungen
gestellt und sie missen extreme Leistungsmerkmale
aufweisen. Fur die Motoren der PMS Reihe ist daher
eine Auswahl bewahrter Motorregler erhaltlich.
Infolgedessen werden durch das Zusammenspiel
beider Komponenten optimale Ergebnisse erzielt.

SYSTEMUBERSICHT

Motorregler

USB/CAN Bedieneinheit
Adapter flr
Laptop

Wechselschitz

MOTORFEEDBACK

Fir das Motorfeedback der PMS Reihe
sind je nach Erfordernissen drei
unterschiedliche Typen erhaltlich:
Hall-, sin/cos-Motorfeedback oder
Resolver. Damit kannen PMS Motoren
praktisch von jedem handelsublichen
Motorregler angesteuert werden.

GETRIEBE

Motoren der PMS Reihe sind bei Bedarf
auch mit Getriebe erhaltlich. Um
Drehzahlen und Drehmomente den
Erfordernissen anpassen zu konnen,
werden je nach Ubersetzung 1-, 2- oder
3-stufige Planetengetriebe verwendet.
Einzelheiten dazu sind im nachfolgenden

Kapitel PMSG Systemlosungen zu finden.

BREMSEN

Alle PMS Motoren sind
erganzend auch mit Bremsen
verfugbar. Je nach Wunsch

als Betriebsbremse oder
Feststelloremse mit elektrischer
oder Handbedienung sowie
Sicherheitsbremsen.

Betriebsbremse elektrisch

Motorregler unterschiedlicher Leistungsstarke

sin/cos-
Motorfeedback

Magnet ‘

Halbleitersensor

Resolver

Hall-Motorfeedback

Standard Entkoppelte Option

Bremse mit zusatzlicher manueller
betatigt Betatigung 25




REINEIPMSE

PMSG

MOTOR- UND
GETRIEBEKOMBINATIONEN

Der PMSG Radnabenmotor von HEINZMANN
besticht durch ein sauberes, umweltfreund-
liches Antriebskonzept ohne Abgase und
ohne Larm.

Seine Vorteile sind das hohe Startmoment
mit groBem Uberlastfaktor und die
Moglichkeit der Riickgewinnung von
Bremsenergie. Ein weiterer Pluspunkt

ist sein hoher Wirkungsgrad. Der
leistungsstarke Motor ist wartungsfrei.

Durch die direkte Felgenmontage ist keine
Achse erforderlich. Der PMSG verfligt iber
ein integriertes Planetengetriebe und ein
eingebautes Radlager zur direkten Felgen-
montage. Eine Feststellbremse ist optional.

Er ist sowohl flir 2-Rad als auch fiir
4-Rad-Antriebe geeignet.

c —
-'_.",.

[6Sungen

EIGENSCHAFTEN

Bremsenergieruckgewinnung

Hoher Wirkungsgrad
Gerauscharm
Hohes Startmoment
Wartungsfrei

ANWENDUNGSBEREICHE

Rasen- und Golfplatzpflegemaschinen
Erntemaschinen

Flurforderfahrzeuge

Hebeblhnen

Kehrmaschinen

Kommunalfahrzeuge

Nutzfahrzeuge

Elektrofahrzeuge

Ersatz fur Hydraulikantriebe

PMSG GETRIEBEAUSWAHL

GETRIEBEDATEN

1. Stufe
2. Stufe

3. Stufe
*Entkopplung moglich

Dauerabtriebsmoment
Max. Spitzenmoment
Axialkraft max.
Radialkraft max.
Schmierung

Lebensdauer

Schutzart

Getriebegewicht

=
i
L=
L
b,
-

PMSG xxx-500
4

16%, 24*

96*, 144%, 252

160 Nm
500 Nm
2.500N
7.000 N
Lebensdauer

20.000 h
(abh. von Anwendung)

bis IP67
~ 7 kg

PMSG xxx-1500
5

17%, 25%, 40*
100*, 150%, 240

800 Nm
2.000 Nm
5.000 N
21.000N
Lebensdauer

20.000 h
(abh. von Anwendung)

bis IP67
14-17,5 kg

PMSG xxx-4000
5

24%, 32% 43*
1207, 198% 298*

1.600 Nm
4.000 Nm
9.000 N
45.000 N
Lebensdauer

20.000 h
(abh. von Anwendung)

bis IP67
38 - 44 kg

STRUKTOGRAMM EINES ANTRIEBSSYSTEMS MIT SYNCHRONMOTOR

DC

Batterie

AC

Motorregler

Bremse
Getriebe

Motor
feedback



PMSG 100-500

Der PMSG 100-500 kombiniert einen
PMS 100 Motor mit einem Getriebe mit
einem Ausgangsdrehmoment bis zu

160 Nm.

\*':E , -

TECHNISCHE DATEN

Motordaten
Nenn- Nenn-
leistung drehzahl
Spannung kW min-'
PMSG 100-500-2-16
1.4 3000
24 VDC
1.7 4500
2.3 3000
48 VDC
2.6 4500
PMSG 100-500-2-42
3000
24 VDC
1.68 4500
3000
48 VDC
2.6 4500

Nenndreh-
moment

Nm

4,5
2.2
7.3
8.8

4.5
3.6
7.3
5.5

-

=

6Sungen

TECHNISCHE ZEICHNUNG
)
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Getriebedaten
Nenn- Uber- Wirkungs- Nenn- Nenndreh-
strom setzung grad drehzahl moment
A i % min™' Nm
69 16 94 188 67
83 16 94 281 54
60 16 94 188 110
65 16 94 281 83
69 42 94 71 160
83 42 94 107 141
60 42 94 71 160
65 42 94 107 160

» Kihlung: fremdbellftet » m = 14.5kg » Betriebsart = S1

PMSG 120-500

Der PMSG 120-500 kombiniert einen
PMS 120 Motor mit einem Getriebe mit
einem Ausgangsdrehmoment bis zu

160 Nm.

TECHNISCHE DATEN

Motordaten

Nenn-
leistung

Spannung kW
PMSG 120-500-2-16

48 VDC
6.0

96 VDC

Nenn-
drehzahl

min-'

3000
4500
3000
4500

Nenndreh-
moment

Nm

17.5
12.7
20.4
15.9

TECHNISCHE ZEICHNUNG

254"

TK@ 100

TKP 150

©230

Nenn-
strom

126.9
134.0
73.6
83.7

» Kihlung: fremdbeliftet » m =19.6 kg » Betriebsart = S1

Getriebedaten

Uber-
setzung

16
16
16
16

3
]
- g I
.'.ri I —h
[ - ;
! T
|i i
.
253,34
Wirkungs- Nenn- Nenndreh-
grad drehzahl moment
% min™' Nm
94 188 160
94 281 160
94 188 160
94 281 160



PMSG 120-1500

Der PMSG 120-1500 kombiniert einen
PMS 120 Motor mit einem Getriebe mit
einem Ausgangsdrehmoment bis zu

500 Nm.

TECHNISCHE DATEN

Motordaten
Nenn- Nenn-
leistung drehzahl
Spannung kW min-'
PMSG 120-1500-2-40
3000
48 VDC
4500
3000
96 VDC
7.5 4500

Nenndreh-
moment

Nm

17.5
12.7
20.4
15.9

+1

254

-

M14x1.5
(4x90°)

‘ TK@® 130
TK@ 180

M10 - 12tief
(8x45°)

6Sungen

"
G
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@230

Getriebedaten

Nenn- Uber-
strom setzung
A i

126.9 40
134.0 40

73.6 40

83.7 40

» Kihlung: fremdbeliftet » m =27.8 kg » Betriebsart = S1

Wirkungs-
grad

%

94
94
94
94

Nenn-
drehzahl

min-'

75
113
75
113

Nenndreh-
moment

Nm

500
500
500
500

PMSG 150-1500

Der PMSG 150-1500 kombiniert einen
PMS 150 Motor mit einem Getriebe bis zu
einem Ausgangsdrehmoment bis zu

500 Nm.

TECHNISCHE DATEN

Motordaten

Nenn-
leistung

Spannung kW
PMSG 150-1500-2-16

8.5
48 VDC

8.5

10.5
96 VDC

14.0

PMSG 150-1500-2-40

48 VDC
8.5
10.5
96 VDC
14.0

Nenn-
drehzahl

min-'

3000
4500
3000
4500

3000
4500
3000
4500

Nenndreh-
moment

Nm

27.1
18.0
33.4
29.7

271
18.0
33.4
29.7

TECHNISCHE ZEICHNUNG

334"

TKP 180

D274

Nenn-
strom

191.9
190.8
130.8
167.4

191.9
190.8
130.8
167.4

» Kiihlung: fremdbeliftet » m =37.8 kg P Betriebsart = S1

Getriebedaten

Uber-
setzung

16
16
16
16

40
40
40
40

p—=
B ) —
T'éﬁérﬂ
= 1 -
-
- N 5 - I
. | i
ki L -
s | ﬂ -
. 326
Wirkungs- Nenn- Nenndreh-
grad drehzahl moment
% min-' Nm
94 188 408
94 281 270
94 188 500
94 281 447
94 75 500
94 113 500
94 75 500
94 113 500
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PRA 230

Der getriebelose Radantrieb PRA 230 ist

ein permanenterregter synchroner
AuBenlaufermotor mit integriertem Radlager
und wird direkt an der Felge montiert.

Als vielfach erfolgreich eingesetzter Rad-
antrieb ist er wartungsfrei, gerauscharm und
uberzeugt mit Bremsenergierickgewinnung
und mit einem hohen Anlaufmoment.

Dieser Direktantrieb der Reihe PRA wird in
einer getriebelosen Ausfihrung angeboten
und mit einem handelsiblichen Controller
betrieben. Der Chassis-Anschluss erfolgt
Uber eine Klemmverbindung. AuBerdem
verfligt er selbstverstandlich Gber Gewinde
zur Montage einer Bremsscheibe. Schutzart
ist IP54.

Sowohl fiir 1-Rad-, 2-Rad- als auch fur
Allradantriebe ist der PRA 230 pradestiniert.

v Vv Vv VvV v Vv

EIGENSCHAFTEN

Getriebelos

Wartungsfrei

Gerauscharm

Integriertes Radlager
Bremsenergierickgewinnung

Hohes Anlaufmoment

TECHNISCHE DATEN

Nennleistung 1.6 kW
Betriebsart S1

Nenndrehzahl 420 U/min

Nenndrehmoment 36,4 Nm

Max. Drehmoment 160 Nm

Batteriespannung 48V

Max. Radlast 2.000N

Schutzart IP54

Gewicht 16 kg

170

ANWENDUNGSBEREICHE

Elektroleichtfahrzeuge
Elektro-Skooter
Behindertenfahrzeuge
Fihrerlose Transportfahrzeuge

216.5+0.5

110

80

87.5£0.5

@160

M10x1

=

@35

)
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PMSG 066F-060
(AGV-ANTRIEB])

Dieses perfekt ausgereifte, ultra-kompakte
Radnabenantriebsmodul mobilisiert Ihre
Branche. Das hochbelastbare Planetengetriebe
kombiniert mit dem drehmomentstarken
HEINZMANN PMS 066F Synchronscheiben-
laufermotor bildet eine uniibertroffen kompakte
Antriebseinheit, die eine lange Lebensdauer
und gering Gerauschemissionen garantiert.

Der traktionserweiterte Zweikanal-Motortreiber
kann an Ihre spezifische Anwendung angepasst
werden und bietet eine sorgenfreie Losung

fur Ihre Automationsanwendung. Um

die Flexibilitat zu bieten, die Sie fur lhre
individuellen Anforderungen benotigen, sind
verschiedene Antriebsmodul-Optionen
verfuigbar. Das Antriebssystem PMSG 066F-060
.Made in Germany" ist |hr Partner, wenn es
einer zuverlassigen und kosteneffizienten
Engineering-Losungen bedarf.

EIGENSCHAFTEN

» Leistung: 2x 400 W/ 2x 900 W max.
» Zweikanalregler

» Last bis zu 1.000 kg

» IP54 Standard, IP67 optional

» Raddurchmesser:
@ 160 mm oder @ 200 mm

ANWENDUNGSBEREICHE

Fahrerlose Transportsysteme (AGV)

Elektroleichtfahrzeuge
Robotik

|
= Intralogistik
|
|

TECHNISCHE ZEICHNUNG
g 1 %’8 g &
S 3 i S
| 5 s |
160 106.6 +12 160 187.6 +12

Version mit einstufigem Getriebe, Version mit zweistufigem Getriebe, Bremse und Geber,
Raddurchmesser @ 160 mm Raddurchmesser @ 200 mm

TECHNISCHE DATEN

Allgemein Getriebemotorantrieb mit hoher Leistungsdichte

Technologie Permanentmagnet-Synchronmotor, Planetengetriebe (ein- oder zweistufig)

Spannung 24,36, 48 VDC

Leistung bis 2x 400 W / 2x 900 W

Ubersetzung 8,16,20,32

Nenndrehmomentausgang  2x 21 Nm nom. / 2x 60 Nm max.

Geschwindigkeit bis 8 km/h

Axiale Lange ab 110 mm

Tragefahigkeit radial: 2x 500 kg (2x 5.000 N)

axial: 2x 170 kg (2x 1.700 N)

Lebensdauer bis 20.000 h

Gewicht der Einheit ab 2x 7,5 kg

Rader Standard Intralogistik, fir Anwendungen im Freien kundenspezifisch

Bremse optional

Geber Typ auf Anfrage

35
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SL MOTOREN

Die biirstenbehafteten SL Scheibenlaufer-
motoren sind duflerst flach konstruierte
Gleichstrommotoren. Sie sind dynamisch und
sehr anpassungsfahig. Weil sie sich durch ihre
flache Bauform von anderen Elektromotoren
unterscheiden, stellen sie die Maximallosung
dar, wenn fur einen engen Einbauraum ein
Antrieb gesucht wird, der sich gut und einfach
regeln lasst.

Mittlerweile haben Scheibenlaufermotoren
weite Bereiche des Maschinen- und
Apparatebaus sowie der Medizintechnik fur
sich erobert. Dort fliihren sie zuverlassig und
mit ruhigem Gleichlauf unterschiedlichste
Antriebsaufgaben aus.

Durch die kontinuierliche Weiterentwicklung
der eingesetzten Materialien konnten die
Wartungsintervalle der verschleiBanfalligen
Teile, wie z. B. Kohlen und Kollektoren,
erheblich verlangert werden. Aus diesem
Grund spielt heute die teilweise begrenzte
Lebensdauer burstenbehafteter Antriebe
nur noch eine untergeordnete Rolle.

Deshalb ist der ,, Scheibenlaufer” eine
Antriebslosung,

die, abgesehen von
den erwahnten
Grofenvorteilen,
durch ein
ausgewogenes
Preis-Leistungs-
Verhaltnis
uberzeugen kann.

a

EIGENSCHAFTEN

» Flach

HEINZMANN Scheibenlaufermotoren bauen
extrem flach. Gerade diese Bauform bietet
Einbaumaoglichkeiten, fir die andere Motoren
nicht geeignet sind. Durch die kreisformig um

die Welle angeordneten Dauermagnete ergibt
sich ein axiales Feld durch den Scheibenlaufer
und gleichzeitig eine grof3e Luftspaltflache,

die wiederum proportional zum verfligbaren
Drehmoment ist. So entsteht ein leistungsstarker
Motor auf engstem Einbauraum.

Dynamisch

Bedingt durch die eisenlose, dinne Rotorscheibe
hat der Gleichstrom-Scheibenlaufermotor ein sehr
geringes eigenes Massentragheitsmoment. Die

als Luftspulen hergestellten Wicklungen verflugen
durch ihre kleine Induktivitat und ihren geringen
Innenwiderstand Uber eine sehr kleine elektrische
Zeitkonstante. So werden dynamische Antriebe
realisiert, die sich gut und einfach regeln lassen.

» Anpassungsfahig

SL Gleichstrommotoren sind nicht nur in den hier
aufgezeigten Versionen verfligbar. Diese stellen
nur eine ausgewahlte Anzahl an Moglichkeiten
dar, um die erste Auswahl zu erleichtern.

Kundenspezifische Losungen sind unsere Starke.
Ein starkes Team im Vertrieb, in der Konstruktion
und in der Motorenentwicklung kimmert sich um
Ihre Belange. So erreichen wir gemeinsam die
optimale Losung fur Ihren Antrieb.

Robust

Urspringlich hat HEINZMANN die Scheibenlaufer-
motoren fur den Einsatz in eigenen Produkten
entwickelt und optimiert. In firmeneigenen
mechatronischen Systemen sind die vorgenannten
Eigenschaften optimal umgesetzt.

In langjahriger Erprobung entstehen robuste
Motoren, die unter hartesten Umweltbedingungen
arbeiten.

EINSATZBEREICHE

Scheibenlaufermotoren mit Blrsten werden seit
Jahrzehnten in rauer Umgebung in HEINZMANN
Stellgeraten flr mittlere und grof3e Verbrennungs-
motoren eingesetzt. Auch bei anderen industriellen
Anwendungen finden sie uberall dort Einsatz, wo

ANWENDUNGSBEREICHE

m Automation und Robotik
m Instrumentation

m Positionier- und Zustellsysteme

zuverlassiger Betrieb direkt an der Versorgungs-
spannung gewinscht ist, ohne dass ein Regler
notwendig wird. Mit optionalem Regler ist aber
auch die Regelung von Drehmoment und Drehzahl
moglich.

LEISTUNGSBEREICHE SL MOTOREN

‘ _ ‘ SL140-2NFB
oder Handlingeinheiten
) ) o SL120-2NFB
® Industrielle unq |nd|V|duell'e Trar?s— SL120-1NFB
portsysteme mit hoher Reichweite
. . SL100-2NFB
wie Elektroleichtfahrzeuge,
SL100-1NFB

gefuhrte Lagerfahrzeuge oder

Behindertenunterstiitzungssysteme ~ *-'20F R
- SL100-F | ’
m Liefersysteme oder

- T T T T T T T
40 60 80 100 200 400 600 800 1000

Handhabungseinheiten 20

m Werkzeugmaschinen,
Wickelvorrichtungen

m Pumpen

B Ersatz hydraulischer Systeme in
landwirtschaftlichen Fahrzeugen
und Maschinen

m Medizintechnik, z. B. Zentrifugen,

Schlauch- und Dosierpumpen
SL140-2NFB

Dauerleistung/W

DREHMOMENTBEREICHE SL MOTOREN

SL120-2NFB

i

SL120-1NFB

SL100-2NFB

SL100-1NFB

SL120-F

SL100-F

1
‘# - selbstgekihlt
|

4

Querschnitt eines Scheibenlaufermotors
SL 120-2NFB

T T T T T T T 1
10 20 40 50 80 100 200 400 600

Dauerdrehmoment/Ncm
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LEISTUNGSSTARKE ANTRIEBE FUR ENGE BAURAUME

Wo Betriebsdauer und Einbauverhaltnisse gegen
eine burstenlose Motorvariante sprechen, eroffnet die
extrem flache Bauform der Scheibenlaufermotoren
der Baureihe SL von HEINZMANN eine Flle konst-
ruktiver Moglichkeiten zu erschwinglichen Preisen.
Der Einsatz elektrischer Antriebe fur innovative
Anwendungen erfordert praxiserprobtes Know-how
und den Zugang zu entsprechenden Technologien.
Antriebslosungen mit SL Scheibenlaufermotoren
von HEINZMANN bieten besondere Vorteile fur
Anwendungen mit begrenztem Bauraum. Sie sind
flach, kraftig und durch ihre schlanke Konstruktion
hervorragend integrierbar.

Die Motoren konnen in der Medizintechnik, z. B. in
Analysegeraten, sowie in Lebensmittelautomaten
eingesetzt werden. Dardber hinaus finden sie

in Ventilatoren flr den militarischen Bereich,
Traktionsgeraten in der hauslichen Pflege und
Rehabilitation sowie beim Materialtransport in

der Lagerlogistik Anwendung.

EIGENSCHAFTEN

» Hohe Drehzahlen

» Unmittelbares Drehmoment bei geringer
Tragheit

» GleichmaBige Rotation ohne Rastmomente

» Kompakte Grofe fir beengte
Platzverhaltnisse

Alte Scheibenlaufertechnologie

ROTATIONSREINIGUNGSGERATE

Bei manchen Anwendungen lasst das Budget keine
birstenlose Losung zu. Durch die Maglichkeit, einen
defekten Motor vor Ort zu warten, bleibt der Boden
sauber, und Ausfallzeiten bei High-Tech-Geraten
werden verhindert.

AUSTAUSCHPROGRAMM

Scheibenlaufermotoren mit Birsten wurden fir
eine Vielzahl von Anwendungen entwickelt. lhr
Lieferant hat sein Produktprogramm eingestellt
und Sie bendtigen Ersatz?

HEINZMANN bietet Ihnen dieselbe Leistung sowie
die kostengunstige und zuverlassige Losung zur
Reaktivierung Ihrer ursprunglichen Investition.

Neue Scheibenlaufertechnologie

SL100-F

Der burstenbehaftete Scheibenlaufer-
motor SL 100-F ist ausgestattet mit
Ferritmagneten.

TECHNISCHE ZEICHNUNG

AMP-Steckkontakt DIN46244-A4,8x0,8
AMP-plug DIN46244-A4,8x0,8

@108
@30 s
D ns
1

D1

16,51

25,6 <05
€ o (1)
TECHNISCHE DATEN
Nenn- Nenn- Nenn- Nenndreh- Nenn- Spannungs- Drehmoment-
spannung leistung drehzahl moment strom konstante (25 °C) konstante (25 °C)
Wicklung U [vDC] P [W] n [min"] M [Ncm] 1 [A] K. [V/1000 min”] K. [Ncm/A]
12 59 4700 12 7.8
6/63 2.1 2.0
15 68 6500 10 6.8
18 50 4000 12 4.6
10/50 3.5 3.4
24 70 6100 11 A
24 57 3900 14 3.8
14/45 5.0 4.7
27 b4 4700 13 3.6
24 37 2500 14 2.9
18/40 30 52 3800 13 2.8 b.4 6.1
36 67 4900 13 2.8
24 30 1900 15 2.7
21/37.5 36 57 3900 14 2.6 7.4 7.1
42 68 5000 13 2.4
36 A 2800 15 2.2
26/31.5 42 54 3700 14 2.0 9.2 8.8
48 65 4400 14 2.1

39

Pm=09kg P»J=12kg cm?



REMesIiEMotoren

SL120-F

Der SL 120-F ist der grof3te mit Ferrit-

magneten ausgestattete burstenbehaftete

Scheibenlaufermotor der SL Reihe.

TECHNISCHE DATEN

Wicklung

8/63

10/56

12/53

14/50

16/45

22/40

> m=1.2kg

Nenn-
spannung

U [vDCl]
12
15
24
18
24
36
24
36
42
24
36
48
24
36
48
60
36
48
60
72

Nenn-
leistung

P W]
A
63
110
63
89
110
79
110
120
70
110
125
53
95
120
120
64
96
120
130

» J=25kg-cm?

Nenn-
drehzahl

n [min-']
1600
2500
5000
2400
3700
6600
2900
5200
6400
2300
4300
6300
1800
3500
5200
7100
2100
3400
4700
5900

TECHNISCHE ZEICHNUNG

AMP-Steckkontakt DIN 46244-4,8x0,8

X

AMP-plug DIN46244-4,8x0,8

A

Nenndreh-
moment

M [Ncm]
26
24
20
25
23
16
26
21
18
29
25
19
28
26
22
16
29
27
24
21

Nenn-
strom

I [A]
7.8
7.3
6.5
6.1
5.8
4.4
5.3
4.5
4.1
5.0
4.6
3.6
4.2
4.0
38
2.8
3.2
3.0
2.8
2.5

4 .]6’5 M4 - 8mm tief
25,4|:05 40,7 M4 - 8mm deep '
(663)
Spannungs- Drehmoment-

konstante (25 °C)

K. [V/1000 min™']

4.4

5.5

6.6

7.7

8.8

12.0

konstante (25 °C)
K, [Necm/Al

4.2

5.3

6.3

7.4

8.4

SL100-1NFB

Der SL 100-1NFB ist der kleinste, mit

Neodym-Eisen-Bor Magneten ausgestattete
blrstenbehaftete Gleichstrom-Scheiben-
laufermotor der SL Reihe.

TECHNISCHE DATEN

Nenn- Nenn-
spannung leistung
Wicklung U [vDC] P [W]
12 100
4/90
15 100
12 100
5/85
18 120
18 110
7/71 24 120
27 110
24 120
10/60 30 140
36 130

» m=0.9 kg

»J=1.6kg-cm?

Nenn-
drehzahl

n [min-"]
4000
5400
3000
5200
3200
4900
5700
3100
4200
5300

TECHNISCHE ZEICHNUNG

M4 - 8 tief

@D 30ms
D10ne
|
I

@108
|

==
I

@36
@70

25,6 103

74,1 =1

Nenndreh-
moment

M [Ncm]
24
18
32
22
33
24
18
36
31
24

Nenn-
strom

I [A]
13
10
13
10
9.6
7.6
6.2
7.2
6.5
5.3

Spannungs-
konstante (25 °C)

K. [V/1000 min-']

2.6

3.2

4.5

6.4

Drehmoment-
konstante (25 °C)

K, [Ncm/A]

2.5

3.1

4.3

6.1



REMNESIMotoren

SL100-2NFB

Im Vergleich enthalt der birstenbehaftete
Scheibenlaufermotor SL 100-2NFB groBere
Neodym-Eisen-Bor Magnete.

TECHNISCHE ZEICHNUNG

g x 3l 3
' b B i S-—re egr
'of’ A
. N ) @
@. 4 3 M4 - 8 tief
. M4 -8deep '’
25,4 x03 25,5
739 #1
AMP-Steckkontakt DIN 46244-A4,8x0,8
AMP-plug DIN 46244-A4,8x0,8
TECHNISCHE DATEN
Nenn- Nenn- Nenn- Nenndreh- Nenn- Spannungs- Drehmoment-
spannung leistung drehzahl moment strom konstante (25 °C)  konstante (25 °C)
Wicklung U [vDCl] P [W] n [min-'] M [Ncm] 1[A] K. [V/1000 min”'] K. [Ncm/A]
12 110 2800 36 13.0
4/90 3.6 3.5
15 140 3700 35 13.0
18 160 3600 42 12.0
5/85 4.5 4.3
24 130 5200 24 8.0
18 120 2300 51 10.0
7/71 24 160 3400 Lt 8.9 6.3 6.1
27 160 3900 40 8.3
24 120 2100 56 7.6
10/60 36 170 3600 46 6.5 9.0 8.6
42 48 140 5300 26 4.2
» m=10kg » J=1.6kg- cm?

SL120-1NFB

Birstenbehaftete Scheibenlaufermotor
bestuckt mit Neodym-Eisen-Bor

Magneten.

TECHNISCHE ZEICHNUNG

PaBfeder / feather key
DIN 6885A-4x4x20

L1355

D121

M4 - 10 tief

M5 - 10 tief

304 155 |
84,2 +2 125 :0.
- AMP-Steckkontakt DIN 46244-A4,8x0,8
AMP-plug DIN 46244-A4,8x0,8
TECHNISCHE DATEN
Nenn- Nenn- Nenn- Nenndreh- Nenn- Spannungs- Drehmoment-
spannung leistung drehzahl moment strom konstante (25 °C) konstante (25 °C)
Wicklung U [VDC] P [W] n [min] M [Ncm] 1[A] K. [V/1000 min]  K_[Ncm/A]
12 77 3700 20 9.9
3/106 3.0 2.9
15 96 4800 19 10.0
18 140 3400 38 10.0
5/100 24 180 4700 37 10.0 5.0 4.7
27 200 5400 36 10.0
24 200 3100 60 11.0
7/90 6.9 6.6
36 270 5100 50 9.4
24 160 1900 82 9.7
10/75 36 260 3300 74 9.2 9.9 95
48 300 4700 60 7.7
36 180 1900 90 7.2
15/63 48 250 2800 84 6.8 15.0 14.0
72 310 4700 63 b.4
36 140 1600 85 6.0
48 200 2400 80 5.7
17/56 17.0 16.0
60 250 3200 75 b.4
72 280 4000 67 4.9
48 140 1600 84 4.6
60 190 2300 80 A
22/47,5 22.0 21.0
72 230 2900 76 4.2
80 250 3300 73 4.1

> m=1.8kg

» J=35kg - cm?




ReEMesisMotoren

SL120-2NFB

Der burstenbehaftete Scheibenlaufermotor
120-2NFB ist ausgestattet mit grof3eren

Neodym-Eisen-Bor

Magneten.

TECHNISCHE DATEN

Wicklung

3/106

5/100

7/90

10/75

15/63

17/56

22/47,5

> m=1.9kg

Nenn-
spannung

U [vDCl]
12
18
24
30
36
24
36
48
36
48
60
72
48
60
72
80
48
60
72
80
48
60
72
80

Nenn-
leistung

P W]
100
150
210
270
240
180
280
290
270
340
350
290
260
320
360
380
200
270
310
340
150
200
250
260

» J=35kg -cm?

Nenn-
drehzahl

n [min']
2300
3600
2900
3700
4500
1900
3100
4300
2000
2800
3700
4600
1700
2300
2900
3200
1400
2000
2400
2800
1000
1400
1800
2000

Nenndreh-
moment

M [Ncm] 1[A]

41
40
70
70
50
90
85
65
130
115
90
60
145
138
120
114
138
130
122
116
140
135
133
126

TECHNISCHE ZEICHNUNG

PaBfeder / feather key
DIN 6885A-4x4x20

D12ns

30+ 16
84,7 +

M4 - 10 tief

a

M5 - 10tief

AMP-Steckkontakt DIN 46244-A4,8x0.8

AMP-plug DIN 46244-A4,8x0,8

Nenn-
strom

Spannungs-
konstante (25 °C)

K. [V/1000 min-]
11.0

12.0

11.0

11.0 8.1
8.7

9.7

9.7 11.0
7.7

9.6

8.7

7.1

5.1

7.1

6.7

6.0

5.8

5.9

5.6

5.4

5.2

4.6

4.5

4.5

4.3

4.8

16.0

24.0

27.0

35.0

Drehmoment-
konstante (25 °C)

K, [Ncm/A]

4.6

7.7

10.0

15.0

23.0

26.0

34.0

SL140-2NFB

Blrstenbehafteter Scheibenlaufermotor

mit baugroBerem Rotor und Neodym-

Eisen-Bor Magneten.

TECHNISCHE DATEN

Nenn- Nenn-
spannung leistung
Wicklung U [VDC] P [WI]
24 280
3/90 36 410
48 310
48 410
6/71 60 480
80 530
60 360
80 490
7160 96 570
110 590
80 330
12/50 96 410
110 480
96 370
15/47,5 110 430
120 460

Pm=49kg P J=49kg-cm?

Nenn-
drehzahl

n [min]
2000
3300
4600
2100
2700
3800
1700
2400
3000
3500
1700
2100
2500
1600
1900
2100

TECHNISCHE ZEICHNUNG

PaBfeder / feather key

DIN68857A51(5X1 6

D160

M8 - 8 mm fief
M8 - 8 mm deep

(4x90°)

\ —
\&
g - ‘é g
 —
——H 1
=
30 I
31,1
34,1
1021
~105
Nenndreh- Nenn- Spannungs-
moment strom konstante (25 °C)
M [Ncm] 1 [A] K. [V/1000 min']
135 16.0
120 14.0 11.0
64 8.6
185 11.0
170 9.8 21.0
132 7.9
200 7.6
196 7.4
32.0
180 6.9
160 6.2
185 5.3
185 5.3 42.0
185 5.3
220 4.9
215 4.8 53.0
210 4.8

Drehmoment-
konstante (25 °C)

K, [Ncm/A]

10.0

20.0

31.0

40.0

50.0
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SINEchnische Daten

a

TECHNISCHE DATEN UND ANGABEN

Motortyp
Allgemeine Bestimmungen
Betriebsart

Cooling

zulassige Umgebungstemperatur
Polpaarzahl

Magnetmaterial

Elektrischer Anschluss

Spannungsfestigkeit
Warmeklasse
Schutzart

Bauform

Einbaulage

Welle

Optionale Anbauten
Temperatursensor
Oberflache

Bemessungsdaten

permanenterregter Gleichstrommotor in Scheibenlaufertechnologie
nach IEC 60034

S1 (Dauerbetrieb)

ohne Lufter, ohne Kihlkreislauf,

Montage an ausreichender Kihlflache wird vorausgesetzt

-10 ... +40 °C

4

Ferrit (F)
Neodym-Eisen-Bor (1NFB, 2NFB),
1, 2 bezeichnet die GroRBe der Magnete

je nach MotorgrofRe und Kundenwunsch:
Flachsteckanschlisse, Klemmkasten, herausgefihrtes Kabel

nach DIN EN 60034

F (155 °C)

P44, weitere Ausfihrungen auf Anfrage

nicht standardisiert, kundenspezifisch

beliebig

kundenspezifisch, optional Hohlwelle

Getriebe, Tachogenerator, Drehgeber, Haltebremse
auf Anfrage

Stahl: verzinkt
Aluminium: ohne Beschichtung

Alle angegebenen Daten sind rechnerisch ermittelt.
Anderungen vorbehalten

Zugrunde liegen folgende Temperaturen:
Anker: ca. 125 °C

Magnete: ca. 105 °C

Gehause: ca. 85 °C

Anderungen vorbehalten.

Toleranzen:

Spannungs- bzw. Drehmomentkonstante: +6 % vom Nennwert
Drehzahl: +8 % vom Nennwert

Wirkungsgrad: 1,15 - Nennwert - 15 %

Andere Spannungen, Drehzahlen, Drehmomente und Leistungen fir
kundenspezifische Anwendungen auf Anfrage.

ZULASSIGE LAGERKRAFTE

fur eine Lebensdauer von 20.000 Betriebsstunden

Radialkraft F_ [N] bei Drehzahl n [min-']

Drehzahl 1500 3000 4500 6000 7000 Kugellager
A-Lagerschild

Motortyp

SL 100-F 303 263 223 183 156 6000

SL 120-F 303 263 223 183 156 6000

SL 100-1NFB 303 263 223 183 156 6000

SL 100-2NFB 360 300 260 230 220 6000

SL 120-1NFB 303 263 223 183 156 6001

SL 120-2NFB 360 300 260 230 220 6001

SL 140-2NFB 480 380 340 310 290 6003
Axialkraft F, [N] bei Drehzahl n [min~']

Drehzahl 1500 3000 4500 6000 7000

Motortyp

SL 100-F 61 53 45 37 31

SL 120-F 61 53 45 37 31

SL 100-1NFB 61 53 45 37 31

SL 100-2NFB 87 75 b4 52 45

SL 120-1NFB 104 90 77 63 54

SL 120-2NFB 104 90 77 63 54

SL 140-2NFB 144 125 106 87 74
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SIRlechnische Daten
a

AUSWAHLDIAGRAMME
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180
Die Betriebsmerkmale der HEINZMANN Scheibenlaufer- Beispiel fir die Benutzung: 5000 . - 14
motoren werden am besten durch Motordiagramme Gegeben: Spannung U=48V B —— 72v
beschrieben. Sie ermoglichen die Auswahl der optimalen Drehmoment M=115Ncm 4500 — N e 4/
i T eweili 1 v N\ ° {12
Motorvar|ar7te fur dgn jeweiligen Anwend.ungsfall. Das Gesucht:  Drehzahln 4000 .y \(\\), s
Vorgehen hierzu ist im Folgenden beschrieben. Strom | | — \fv U7 A7 5‘5\\ .
HEINZMANN bietet eine groBe Variantenvielfalt an Leistung P 3500 54— 4 10
Scheibenlaufermotoren an. Auswahldiagramme stehen Wirkungsgrad n 1 48y B - J
deshalb in vollen Umfang auf unserer Homepage Ablesungen im oberen Diagramm: 3000 T sﬁ_ (3) 8
. . 8 | -t _— -
www.heinzmann-electric-motors.com zur Verfligung. Ausgehend von M = 115 Ncm senkrecht (1) bis zur = 2500 @) / A \ —
S _ Q 36V
NUTZUNGSHINWEISE ZU DEN e e = T 1N\ A g
er Schnittpun iegt auf der Grenzlinie, also noc c 2000 — |
AUSWAHLDIAGRAMMEN im erlaubten Bereich. 1 , , , , I
Jedes Auswahldiagramm besteht aus 2 Teildiagrammen. Von A aus waagerecht (2) nach links zur Drehzahl- 1500 / A \ =
Das jeweils obere Diagramm zeigt die Kennlinien: skala gehen und die zugehdrige Drehzahl ablesen 1000 1 ' ' : ' |
Drehzahl - Drehmoment (blau breit) (hier: ~2800 min-1). | 1)\ )
Strom — Drehmoment (rot schmal) Von A aus weiter senkrecht in den Bereich zwischen 500 \ i
Das jeweils untere Diagramm Zeigt die Kennlinien: den beiden Stromkennlinien (ZWiSChen 36Vund 72 V) _/ : : . . \ ]
Leistung — Drehmoment (griin breit) gehen und den Punkt B schatzen. 0 +— . ; ; ; ; ; 0
Wirkungsgrad — Drehmoment (orange schmal) Von B aus waagerecht (3) nach rechts zur Stromskala 0 20 40 60 80 100 120 140 160 180
Die Kennlinien werden fiir mehrere Spannungen dargestellt. gehen und die zugehorige Stromstarke ablesen M [Ncm]
Fiir den Strom und den Wirkungsgrad werden der Ubersicht (hier: ~8,7 A.
halber nur die Kennlinien der geringsten und der groften Ablesungen im unteren Diagramm: . .
sinnvollen Spannung gezeigt (im Beispiel 36 V und 72 V). Ausgehend von M = 115 Nem senkrecht (4) bis zur 0 20 40 60 80 100 120 140 160 180
Kennlinienwerte fur dazwischen liegende Spannungen Leistungskennlinie fiir U = 48 V gehen. N / ~ 100
(hier 48 V.und 60 V) missen geschatzt werden. Der Schnittpunkt C liegt ebenfalls auf der Grenzlinie, 360 - A/ N~ Ao
Der weiB hinterlegte Bereich der Diagramme stellt den also noch im erlaubten Bereich. 320 (5 / / x\v (6) '2V—
sicheren Arbeitsbereich fir den S1-Betrieb eines an Von C aus waagerecht (5) nach links zur Leistungs- /8 /ZB("O Y » 1 80
ausreichender Kihlflache montierten, ungekinhlten Motors skala gehen und die zugehdrige Leistung ablesen 280 | /, éD/ / \/%\ii_
dar. Die breite rote Linie ist dabei die Grenze derjenigen (hier: ~340 W). / A/ 470
Ve.rlus.tleistung, die gerade noch erlaubt ist (hier im Von C aus weiter senkrecht in den Bereich zwischen 240 » yd \ 5 ]
Beispiel 75 W). den beiden Wirkungsgradkennlinien gehen und den — / : » / \ ", 1
Der hellgrau hinterlegte Teil in den Diagrammen stellt den Punkt D schatzen. g 200 // 7 9/ o\z ] 50
Beremh.dar, in welchem fur den IBetr|.eb von Motoren erwei- Von D aus waagerecht (6) nach rechts zur o / 88 / / A |
tgrte Kuhlrr.wafinahm.en erforderhch sind. Ohne §9lche muss Wirkungsgradskala gehen und den zugehdrigen 160 // 8/ / ‘ 1 40
dieser Betriebsbereich vermieden werden. Abhangig von Wirkungsgrad ablesen (hier ~81 %). // /,’9/ // v {D
Motortyp und Wicklungsausfiihrung gibt es eine Grenzlinie L o . 120 IS / 4 30
R . Co . In ahnlicher Weise konnen auch fur andere gegebene // / /
flr die hochste zuldssige Drehzahl (n ). Diese ist mit Angabe - . ) , !
) . L . GroBen die unbekannten ermittelt werden. / /
des jeweiligen Wertes ebenfalls eingezeichnet, falls sie _ o 80 / - 20
nicht mit der Grenzlinie der Verlustleistung zusammenfallt, ~ Weiteres Beispiel: // ' ' : 1
. .. Gewiinscht: Drehzahln = 2000 min™ 40 / 4 10
Die Diagramme gelten ausnahmslos flr den
. . Drehmoment M =120 Ncm =1,2 Nm 14/ ! : : :
betriebswarmen Zustand, zugrunde liegen:
. (d.h.P=0,1047 « M+ n=250W) 04— . . . . . . 0
Ankertemperatur ~125 CO Gesucht: Die dazu erforderliche Betriebsspannung 0 20 40 60 80 100 120 140 160 180
Magnettemperatur ~105 °C Ergebnis: U=36V M [Ncm]

Umgebungstemperatur 25 °C

I [A]

n [%]
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HEINZMANN GRUPPE - THINKING IN DRIVE AND CONROL
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thinking in drive and control

HEINZMANN ist ein global tatiges Familienunternehmen, das 1897 gegrindet wurde und seinen
Firmensitz in Schonau (D), im Schwarzwald hat.

Heute ist HEINZMANN einer der fihrenden Anbieter von Komponenten und Systemen im Bereich des
Motormanagements flr industrielle Verbrennungsmotoren, Generatoren und Turbinen. Mit Engagement
entwickelt HEINZMANN als Spezialist und Entwicklungspartner die genau passende Losung zur
Effizienzsteigerung und Emissionsreduzierung.

Im Unternehmensbereich Electric Drives beweist HEINZMANN Innovationskraft und Entwicklungskompetenz
fur Motorentechnologien der Zukunft. Das Unternehmen hat sich als fihrender Anbieter und Systemlieferant
fur elektrische Antriebsanwendungen etabliert.

Das synergetische Zusammenspiel mit Uber 40 weltweit tatigen Tochterunternehmen und
Vertriebsgesellschaften pragt den Geist innerhalb der HEINZMANN Unternehmensgruppe und macht
uns zu einem verlasslichen Partner.

TOCHTERUNTERNEHMEN HEINZMANN

Hauptsitz HEINZMANN Gruppe
Deutschland

Heinzmann

GmbH & Co. KG

Schonau

Tel. +49 7673 8208-0
info@heinzmann.de
www.heinzmann.com

Australien

Heinzmann Australia Pty Ltd
Geebung QLD

Tel. +61 7 3868 3333
info.au@heinzmann.com
www.heinzmann.com.au

China

Heinzmann Power Control
(Jiaxing) Co. Ltd.

Jiashan

Tel. +86 573 8466 1358
hzm-sh@heinzmann.com
www.heinzmann.cn

Heinzmann GmbH & Co. KG | Am Haselbach 1179677 Schonau | Tel. +49 7673 8208-0 | ed@heinzmann.de

Deutschland

CPK Automotive GmbH & Co. KG
Minster

Tel. +49 251 777 969-0
info@cpk-automotive.com
www.cpk-automotive.com

GrofBbritannien
Heinzmann UK Ltd.
Middlesbrough

Tel. +44 1 642 467 484
info@heinzmannuk.com
www.heinzmann-turbine-
controls.com

Regulateurs Europa Ltd.
Colchester

Tel. +44 1206 799 556
sales@regulateurseuropa.com
www.regulateurseuropa.com

Giro Engineering Ltd.
Southampton, Hampshire
Tel. +44 1489 885 288
giro@giroeng.com
www.giroeng.com

www.heinzmann-electric-motors.com

Korea

Heinzmann /
Regulateurs Europa
Korea Pte. Ltd.

Ulsan

Tel. +82 52 227 7673
heinzmann@korea.com

Niederlande

Regulateurs Europa B.V.
Roden

Tel. +31 5050 19888
sales@regulateurs-europa.com
www.regulateurseuropa.com

Norwegen

Heinzmann Automation AS
Kleppesta

Tel. +47 76 96 10 80
post@heinzmann.no
www.heinzmann.no

Osterreich

IFT GmbH

Uderns

Tel. +43 5288 62258-0
office@ift-gmbh.com
www.ift-gmbh.com

Sudafrika

Heinzmann Siidafrika
Stellenbosch

Tel. +27 82 6898100
diemont@worldonline.co.za

Ukraine

Heinzmann /
Regulateurs Europa
Kiev

Tel. +38 44 33196 75
hzm-kiev@hzm.com.ua

USA

Heinzmann /
Regulateurs Europa
America Inc.

Glendale Heights, IL

Tel. +1 970 484 1863
info.usa@heinzmann.com
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